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Bokmål 
 

Oppgave 1 (25 %). 

1.1. Vi har flere ulike begreper som brukes i landmåling, beskriv kort følgende begreper:  
(1) Kjentpunkt. 
(2) Ukjent punkt  
(3) Stasjonspunkt 
(4) Tilsiktningspunkt  
(5) Måledata  
(6) Beregne verdier 

1.2. Totalstasjon, GNSS, og Nivellerutstyr er tre hovedtyper måleutstyr som brukes i 
landmåling. Beskriv kort hva vi bruker følgende instrumentdeler til:  
(1) Optisk lodd 
(2) Dåselibelle 
(3) Rørlibelle 
(4) Fotskruer 
(5) Låse- og finstilleskrue 

1.3. Vi har flere ulike metoder for stasjonsetablering (bestemmelse av koordinater og 
høyder) når vi måler med totalstasjon. Beskriv kort følgende målemetoder:  
(1) Frioppstilling  
(2) Tilbakeskjæring 
(3) Buesnitt/trilaterasjon 

1.4. Vi har flere ulike typer instrumenter som brukes til å måle høyder, absolutte høyder 
og relative høydeforskjeller. Beskriv tre slike instrumenter og angi kort hvordan 
målingene utføres. 

Oppgave 2 (25 %).    

2.1. Vi har ulike feiltyper innen landmåling. Forklar kort følgende feiltyper, og angi 
hvordan feilene skal behandles eller hvordan man kan eliminere/redusere virkningen 
av dem. 
(1) Grove feil 
(2) Systematiske feil 

2.2. Beskriv kort 4 forhold som kan påvirke nøyaktigheten av GNSS-målinger:  
(1) Antall satellitter 
(2) Løsningstype (fix, float og auto) 
(3) Satelittgeometri (PDOP)  
(4) Multipath 

2.3. Når vi skal måle nøyaktig med GNSS må målingene korrigeres, og metoden som er 
vanligst brukt heter differensiell måling. Forklar kort hvordan differensiell måling 
fungerer i prinsippet. 
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2.4. Et geodetisk referansesystem består av flere komponenter. To av disse er GEODETISK 
DATUM og KARTPROJEKSJON. Gi en kort forklaring av disse to begrepene. Lag gjerne 
en skisse 

Oppgave 3 (25 %).   

3.1. Gitt: Høyde for punkt A, HA = 150,000 m; vertikalvinkel Z=115,000 gon; skrå 
avstand Ls =150,525 m; instrumenthøyde i = 1,655 m; siktehøyde s = 1,525 m. 
Beregne høyde for punkt B. 

     

   (Hint: Δh = Ls . COSZ + i – s; HB = HA + Δh)  

3.2. Det er tre feil som ligger i målingene i polygondraget nedenfor (se tabell). Hvilke er 
disse? 
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Oppgave 4 (25 %).    
     

 

4.1 Beregn følgende nivellement: 
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4.2. Det er etablert en frioppstilling med totalstasjon slik figuren viser. Hvilke punkt(er) 
tror du det er feilmålt til ut i fra avviksdokumentasjonen etter beregning. Begrunn 
svaret. Hvilke observasjon(er) tror du det er feil i ut i fra avviksdokumentasjon etter 
beregning. Begrunn svaret. 

 

 
 

-------- 
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Nynorsk 
 

Oppgåve 1 (25 %). 

1.1. Vi har fleire ulike omgrep som brukast i landmåling. Beskriv kort følgjande omgrep:  
(1) Kjendpunkt. 
(2) Ukjend punkt  
(3) Stasjonspunkt 
(4) Tilsiktningspunkt  
(5) Måledata  
(6) Berekna verdiar 

1.2. Totalstasjon, GNSS, og Nivellerutstyr er tre hovudtypar måleutstyr som brukast i 
landmåling. Beskriv kort kva vi brukar følgjande instrumentdeler til:  
(1) Optisk lodd 
(2) Dåselibelle 
(3) Rørlibelle 
(4) Fotskruer 
(5) Låse- og finstilleskrue 

1.3. Vi har fleire ulike metodar for stasjonsetablering (berekning av koordinatar og 
høgder) når vi måler med totalstasjon. Beskriv kort følgjande målemetodar:  
(1) Frioppstilling  
(2) Tilbakeskjæring 
(3) Buesnitt/trilaterasjon 

1.4. Vi har fleire ulike typar instrument som brukast til å måle høgder, absolutte høgder 
og relative høgdeskilnader. Beskriv tre slike instrumen og forklar kort korleis 
målingane utførast. 

Oppgåve 2 (25 %).    

2.1. Vi har ulike feiltypar innan landmåling. Forklar kort følgjande feiltypar, og forklar 
korleis feilane skal handsamast eller korleis ein kan eliminere/redusere verknaden av 
dei. 
(1) Grove feil 
(2) Systematiske feil 

2.2. Beskriv kort 4 tilhøve som kan påverke grannsemda av GNSS-målingar:  
(1) Talet på satellittar 
(2) Løysningstype (fix, float og auto) 
(3) Satelittgeometri (PDOP)  
(4) Multipath 

2.3. Når vi skal måle nøyaktig med GNSS må målingane korrigerast, og metoden som 
brukast til vanleg heiter differensiell måling. Forklar kort korleis differensiell måling 
fungerer i prinsippet. 
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2.4. Eit geodetisk referansesystem er sett saman av fleire komponentar. To av desse er 
GEODETISK DATUM og KARTPROJEKSJON. Gje ei kort forklaring av desse to omgrepa. 
Lag gjerne ei teikning. 

Oppgåve 3 (25 %).   

3.1. Gitt: Høgde for punkt A, HA = 150,000 m; vertikalvinkel Z=115,000 gon; skrå 
avstand Ls =150,525 m; instrumenthøgde i = 1,655 m; siktehøgde s = 1,525 m. 
Berekn høgda for punkt B. 

     

   (Hint: Δh = Ls . COSZ + i – s; HB = HA + Δh)  

3.2. Det er tre feil som ligg i målingane i polygondraget nedanfor (sjå tabell). Kva feil er 
desse? 
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Oppgåve 4 (25 %).    
     

 

4.1 Berekn følgjande nivellering: 
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4.2. Det er laga ei frioppstilling med totalstasjon slik teikninga syner. Kva for punkt 
trur du det er feilmålt til ut i frå avviksdokumentasjonen etter berekninga. Grunngje 
svaret. Kva for observasjon(ar) trur du det er feil i ut i frå avviksdokumentasjon etter 
berekninga. Grunngje svaret. 

 
 

-------- 


